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La mobilité autonome, c’est quoi et comment cela 
est-il possible technologiquement ?

Autonome mobiliteit: wat is het en hoe is het 
technologisch mogelijk?
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Les 5 niveaux d’autonomie

Credit: Vox/SAE



Les projets en Belgique (jusqu’à aujourd’hui)
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Les capteurs: cameras, radars et lidars
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Les capteurs: cameras, radars et lidars



Le Lidar – perception et cartographie

Credit: Ouster
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La cartographie “haute-définition”

Credit: Zoox
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Annotation d’une carte HD
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Les capteurs: niveaux 2 et 4 



IA – La vision par ordinateur
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IA – La vision par ordinateur
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IA – La vision par ordinateur
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IA: d’un système modulaire vers le “end-to-end”



La télé-assistance: la perception humaine

Credit: Waymo



La télé-assistance: la perception humaine

Credit: Waymo
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